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การค านวณหา Torque เพื่อเลือก Series ของ Back Stop 

 การค านวณหา Torque เพื่อเลอืกขนาดของ Back Stop ในระบบล าเลยีงสามารถ ได ้

2 วธิคีอื 

วธิทีี ่1 .จากแรงบดิ (Torque) ทีเ่กดิขึน้จรงิในระบบสายพานลาเลยีง 

 การค านวณและเลอืก Back Stop จากวธิแีรกนัน้เป็นการค านวณหาแรงบดิสูงสุด 

(Maximum Torque) ทีเ่กดิขึน้จรงิจากความสามารถในการล าเลยีงวสัดุของระบบล าเลยีง

นัน้ๆ ซึง่ในทางปฏบิตัทิีห่น้างานจรงิจะมขีอ้จ ากดับางประการทาใหว้ธิน้ีีไม่เหมาะสมนักจงึขอ

ขา้มไปก่อน 

วธิทีี ่2 .จากแรงบดิสงูสุดทีท่ าใหม้อเตอรห์รอืตน้ก าลงัหยุด (Break Down) บรษิทั Conveyor 

Guide จากดัใครข่อแนะน าใหใ้ชก้ารค านวณ น้ีดว้ยเหตุผล 3 ประการ 

 1.ในหลายกรณีจะพบว่าผูอ้อกแบบหรอืผูผ้ลติระบบล าเลยีงส่วนมากมกัจะเลอืกต้น

ก าลงัขบัทีใ่ชก้ าลงังานมากเกนิกวา่ความตอ้งการของระบบจรงิๆ เหตุผลกเ็พื่อการรบัประกนั

วา่จะไดอ้ตัราการขนถ่ายตามตอ้งการโดยไม่มปีญัหาดา้นก าลงัขบั อธบิายใหเ้ขา้ใจลกึเขา้ไป

อกีกค็อื ในการค านวณก าลงัขบัของระบบล าเลยีงนัน้ผูอ้อกแบบสามารถก าหนดเงื่อนไข การ

ใชค้่าแรงเสยีดทาน (Friction) ค านวณก าลงัขบัในระบบต่างๆ กนัไป เช่น หากผูอ้อกแบบ

เลอืกคา่ Friction ในการค านวณน้อย เลอืก Motor และ Bearing อยา่งดกี าลงัขบัของระบบที่

ค านวณไดก้จ็ะน้อย ในการใชง้านจรงิในช่วงแรกอาจจะไม่เกดิปญัหาแต่เมื่อใชง้านจรงิไปซกั

ระยะหน่ึงแลว้จะพบว่าปจัจยั ( Factor ) ต่างๆ นัน้ไดเ้ปลีย่นแปลงไปอยา่งสิ้นเชงิ เช่น สิง่

สกปรกพอกตามจุดหมุนต่างๆ อตัราการขนถ่ายมากขึน้(Over Load) อุปกรณ์ชิน้ส่วนต่างๆ

ชารุดไม่ได้ซ่อมแซม รวมถึงการติดอุปกรณ์บางตวัเข้าไปในระบบ พูดง่ายๆ ก็คือระบบ

ล าเลยีงขาดการดูแลปญัหาที่ตามมาก็คอืค่า Friction จะเพิม่ขึ้นมากกว่าการค านวณใน

ตอนต้นมาก มอเตอร์หรอืต้นก าลงั Trip หรอืบางกรณีก็ไม่หมุนเลย ดงันัน้จงึเป็นเหตุให้

ผูอ้อกแบบหรอืผูผ้ลติโดยสว่นใหญ่เลอืกขนาดมอเตอรม์ากกวา่ทีร่ะบบตอ้งการ 
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 2.ถงึแมว้า่จะมกีารเลอืกมอเตอรโ์ดยอา้งองิจากแรงบดิทีเ่กดิขึน้จรงิในระบบแลว้ (วธิทีี ่

1) กต็ามหากมกีารล าเลยีงวสัดุทีม่ากจนเกนิไป (Over Load) จากคา่ทีอ่อกแบบไว ้มอเตอรก์็

ยงัสามารถสรา้งแรงบดิ (Stall Torque) เพื่อใหส้ามารถล าเลยีงวสัดุต่อไปไดโ้ดยที ่motor ไม ่

Trip ค่า Percent Stall Torque ของ Motor ขึน้อยูก่บัรุ่นและยีห่อ้ของมอเตอรน์ัน้ๆจะเหน็ว่า

หากค านวณเลอืก Back Stop ในวธิแีรกกย็งัมโีอกาสที ่Back Stop จะเสยีหายเน่ืองจากการ

ขนถ่ายวสัดุ Over Load จากคา่ทีอ่อกแบบไว ้

 3.การค านวณและเลอืกใช ้Back Stop โดยวธิแีรงบดิสูงสุด (วธิทีี ่2) ทีท่ าใหม้อเตอร ์

หรอืตน้ก าลงัหยดุ (Break Down) นัน้ มขี ัน้ตอน สตูร และตวัแปรต่างๆ ทีค่งที ่การค านวณที่

ไมซ่บัซอ้น จงึเป็นทีนิ่ยมกนัอยา่งแพรห่ลายโดยทัว่ไป 

Maximum Breakdown or Stalled Torque 

 

 

สตูรและตวัอย่างการค านวณ 

Stall Torque Rating Method Calculation (สตูร) 

►METRIC MODE  

 

►ENGLISH MODE  



324 
 

 

 

Example: METRIC MODE 

 ระบบโซ่ลาเลยีงลาเลยีง Wood Ship ขึน้ในแนว 25 องศาโดยใช ้Motor ขนาด 30 

Kw Normal Motor Rating 200 % และเพลาขบัซึ่งใชส้วมกบั Back Stop หมุนดว้ยความเรว็ 

47 รอบ/นาท ี

 Torque  = 30 x 9550 x 1.15 /70 

   = 4706 N.m 

 เลอืก Back Stop Selection CGN 60 Series (Torque 6000 N.M.)  

Example: ENGLISH MODE 

 ระบบสายพานลาเลยีงเศษพลาสตกิใชม้อเตอร์ขนาด 10 HP เป็นต้นกาลงัขบัและ

เพลาหมุนดว้ยความเรว็ 59 รอบ/นาท ีNormal Motor Rating 225 % 

 Torque  = 30 x 5250 x 1.30 /59 

   = 1157 lb.ft or 1568 N.m 

เลอืก Back Stop Selection CGN 16 Series (Torque 1600 N.M.) 

*สามารถเลอืก Back Stop Series ไดท้ี่ Menu Download > Back Stop Series & 

Dimensions 

หมายเหตุ: หากท่านผูอ้่านท่านใดต้องการทราบขัน้ตอนกาค านวณหาแรงบดิของระบบลา

เลยีงใน (วธิทีี ่1) กส็ามารถแจง้รายละเอยีดมาที ่Banyad@conveyorguide.co.th ไดน้ะครบั 


